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Die Aufgabe

Sie arbeiten mit Tachymeter und wollen Bezug zur Ortlichkeit herstellen.
&

-

Stationierung

Uber 1. Punkt

In diesem
Spickzettel

Automatische

Stationierung Vorhandene Wénde

Hoheniibertragung Uber Referenzpunkt




[ ]
Funktionsprinzip

Das Tachymeter misst von sich ausgehend Strecken und Richtungen zu Messpunkten.

Mit diesen Messungen werden die Koordinaten der Messpunkte berechnet.

Damit die Koordinaten der Messpunkte in Bezug zu geforderten Koordinaten und importierten Referenzen
stehen, muss das Tachymeter iiber Punkte stationiert werden deren Koordinaten in Bezug zu importierten
Referenzen und geforderten Koordinaten stehen. Uber verschiedene Methoden der [Stationierung]
bestimmt das Tachymeter seine Koordinaten und Orientierung.

Wo bin ich?
Wohin ziele ich?




Kompensator

StandardmaBig ist der Kompensator eingeschaltet. Er Gberpriift in Echtzeit die Neigung des Tachymeters
und warnt Sie bei Erschitterung und Bewegung des Tachymeters.

Den Kompensator zu deaktivieren, ist die

absolute Ausnahme fiir besondere Situationen.
Also: Kompensator = EIN

Kompensator EIN

Achtung!
Kompensator
ist deaktiviert.

Kompensator ist
aktiviert aber
Instrument ist schief.




Horizontierung

Grundbedingung fir richtige Messungen ist, dass das Tachymeter horizontiert ist. In diesem Abschnitt wird
die Horizontierung erklart.

Ist das Tachymeter

nicht horizontiert, gibt
die iCON-Software einen
Warnhinweis aus. Das Gerat ist nicht horizontiert, Messungen

sind nicht maglich.
Empfohlene MaBnahmen
A

Instrument horizontieren

Libelle Stationierung

Kompensator

Der erste Schritt
i 3 jeder Stationierung
Ist das Instrument stark geneigt, richten Sie ist die Uberpriifung

es mit der analogen ,Libelle“ am Tachymeter . : der Horizontierung.
aus, bis die Blase im Display angezeigt wird :
und der rote Rand verschwindet.



Instrument horizontieren

2. Im Display wird die
Drehrichtung der jeweiligen
N / Schrauben angezeigt. Die
: | b unteren zwei entsprechen
denen aus ,,1.“ ""'k

Kompensator

3. Ist das Tachymeter genau
1. Richten Sie die Front gwn;get:gtz::t}e;l\éwrd der 4. Die griinen Haken bedeuten exakte
des Tachymeters parallel = d . Horizontierung. Ist der Kompensator
zu zwei Stellschrauben am »EIN“, wird die Restneigung aus ,,3.“
DreifuB aus. rechnerisch korrigiert.

Instrument horizontieren Instrument horizonti en

Kompensator

Kompensator




Optional: Instrumentenhohe

Wahrend der [Stationierung] konnen Sie optional eine Instrumentenhche angeben.

Instrument-Einstellungen

Instr.-Hohe: [0.000
_—

Reflektor-Einstellungen

Reflektorhohe: [0.000

Hohe einbeziehen

Die Instrumentenhohe beschreibt die
Hohe der Kippachse des Tachymeters
liber dem Laserpunkt am Boden. Dies
ist nur relevant, wenn Sie die
Koordinate des Standpunktes
speichern und am Boden als Festpunkt
markieren oder iiber einem
Bodenfestpunkt aufbauen. Sie kann in
der Regel also ignoriert werden.




Toleranzen

m/ft

Einheiten

Werden die eingestellten Grenzwerte Uberschritten, zeigt die iCON-Software eine
Warnmeldung an. Sie finden diese Einstellungen unter [Einheiten] im Hauptmeni.

Einheiten & Toleranzen Toleranz-Einstellungen Hier andern Sie die
Toleranz-Niveaus.

Genauigkeit Sie konnen eigene

Toleranzen einstellen.

Distanz

Winkel Totalstation

Toleranzen Aktuelle Grenzwerte bis

zur Warnmeldung. Hier:
E=u Lage 1.2 cm
Hohe 1.6 cm

Atmosphére

Wahrung
TPS-Absteckung Hohe 0.0160

Standpunktwahl

Folgende Bedingungen sollten Sie bei der Wahl des Tachymeter Standpunktes beriicksichtigen:
B Freie Sicht auf Ihren Arbeitsbereich und Orientierungsziele.

H Die Distanz zu Stationierungszielen/Festpunkten und dem Arbeitsbereich ist gering.
B Der Standpunkt ist geschiitzt (Vermeiden Sie Rangierbereiche).

B Der Untergrund ist fest und unbeweglich. Das Stativ muss stabil aufgebaut werden konnen.



Freie Station - Koordinaten

Die beliebteste Stationierungsmethode. Mit dieser Methode messen Sie 3 (oder mehr)
Festpunkte an, die im Projekt gespeichert sind. Das Tachymeter berechnet seine
Position und Hohe (wenn die Festpunkte Hohen haben) in einem Schritt.

Standpunktberechnung ist innerhalb der
Toleranz.

1. Wihlen Sie Festpunkte in 3. Hat das Tachymeter
der Kartenansicht und Robotik, kann es weitere

messen Sie diese so genau Punkte andrehen.
wie moglich. Achten Sie auf Diese Ausrichtung ist nur
Prismentyp und Hche. anndhernd.

Punkt auswahlen

2. Nach dem zweiten

Punkt wird eine vorlaufige

StatonEningbarechner Maochten Sie das Gerat zum ausgewahlten
Punkt drehen?




Festpunkt messen

Die Dreiecke veranschaulichen,
die Verteilung der Festpunkte.
Rot bedeutet, das Dreieck ist am
Tachymeter spitz. Wichtiger ist,
dass die Festpunkte um das
Tachymeter verteilt sind.

5. Tippen Sie auf das ,,Qualitatssiegel“, um
die Restabweichungen
(Stationierungsgenauigkeit) zu iiberpriifen.

Standpunktberechnung ist auBerhalb der
Toleranz!Restfehler priifen oder weitere )
Punkte messen.

4, Ist die Stationierung zu
ungenau, wird ein ,,!“ bei
der Station und ein
Texthinweis angezeigt.

ie Stationierung innerhalb
der Toleranzen, wird der
Haken angezeigt, um die
Stationierung abzuschlieBen.
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Felder deaktivieren, um sie von
der Berechnuna auszuschlieBen

Punkt Nr

M

Prismeninfo

v -

Prismeninfo

Reflekt( los

Prsmeninfo

Deaktiviert den
ganzen Punkt

Lagegenauigkeit

Deaktiviert Lage

Hohengenauigkeit

6. Identifizieren Sie die
groBten Abweichungen und
deaktivieren sie die Werte
fiir die Berechnung durch
antippen. Hier stimmt etwas
mit Punkt Nr. 3 nicht.

V]

&S 1
Prismeninfo
v
7. Nach Deaktivieren von Werten \— :
werden die Restabweichungen Prismeninfo
sofort neu berechnet. Hier:
Lage von Punkt 3 deaktiviert. ‘i 2

12

Prismeninfo
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Felder deaktivieren, um sie von
der Berechnuna auszuschlieflen

Punkt Nr Lagegenauigkeit Hohengenauigkeit
v o
v
Prismeninfo
s ® :
Prismeninfo

8. Wenn notwendig,
deaktivieren Sie auch
HohenausreiBer.

9. Achten Sie darauf, dass
mindestens 3 Punkte

verbleibenden, die den
Arbeitsbereich umschlieBen.

/ Informati
Mit dieser Funktion 10. Sind die Restabweichungen ¢ Information

konnen Sie zwischen innerhalb der Toleranzen, boesch

. . . Stationierung abgeschlossen. Neue
Toleranzn_lveaus wechseln er_schelnt_der H_ake.n und sie Stationskoordinaten und Orientierung
und ggf. die Grenzwerte konnen die Stationierung werden gesetzt.

heraufsetzen. abschlieBen.
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Automatische Stationierung

Diese Methode berechnet eine ,,Freie Station - Koordinaten* und erleichtert die
Stationierung, sofern Bedingungen erfiillt sind.
Sie lasst sich in Halb- und Vollautomatisch (Pilot) unterteilen.

ol

Pilot startenMess+Speic

Folgende Bedingungen miissen erfillt sein, damit Sie diese Funktion nutzen konnen:

B Stationierungspunkte sind als ,,Festpunkte mit korrekten Setup-Parametern im Projekt hinterlegt.

Pri: ter fiir Sets . . .
= Sie sehen die Setup- Parameter in

Stabhhe . den Punktinformationen (Tippen

und halten eines Festpunktes). Sie
Prismentyp Reflexfolie konnen hier auch editiert werden.

B Die Stationierungspunkte sind 3D. Haben also Lage und Hohen-Koordinaten. .
m Speziell fur den vollautomatischen ,,Setup-Pilot* - ’m e

Stationierungspunkte, die mit Prisma gemessen werden, sind entweder fest montiert
oder Sie pausieren den Piloten und gehen die Punkte mit dem Lotstab ab. m

)
14 p— |



‘@ 0.000 Standpunktberechnung ist innerhalb der

/ Toleranz.Weitere Punkte messen oder )
Standpunkt akzeptieren.
Festpunkt messen 00

3. Nachdem mindestens 3 Punkte
gemessen sind, werden diese
automatisch Festpunkten
zugeordnet und eine Freie AN
Station berechnet. Messungen,

die zu keinen Festpunkten g

4

passen werden ignoriert.
AR,

2. Weitere Festpunkte
(Reflexmarken) nacheinander

. anzielen und
S ,,Messen+Speichern®. Auswahl in
der Karte ist nicht notwendig.

1. (nur fiir Prismen)
Punktpilot starten.

- — Das Tachymeter sucht und . .
4. Kontrollieren Sie die misst Prismen im ATR-Fenster gy Pilot startenMess+Speic

Erngnisse wie in ,Freie Station® § o |pststindig. Sie konnen den S

83 h 4 Plloteg/;auswren E‘ ﬂ -- @

15



Vorhandene Wande

.. = [l Diese 2D-Stationierung ist fiir Innenraume konzipiert. Man stationiert sich mit kurzen

% Messdistanzen relativ zu bereits (prazise) hergestellten Wanden. Die Wande miissen nicht
exakt rechtwinklig zueinander stehen. Die Messungen nach dieser Stationierung passen
relativ zu den gemessenen Wanden. ,,Wande“ konnen auch Schnurgeristachsen sein.
Diese Methode ist eine elegantere Variante von ,Versatz“ bei ,,Freie Station - Bauachse“.

Erste Linie zur Bestimmung der Bauachse
wihlen. ¢

Kontrollinie ausrichten
1. Messen Sie vier Punkte im Uhrzeigersinn.
1+2 und 3+4 werden als Linien verbunden.

2. Navigieren Sie zu einer
importierten Referenz.

Verschiebung

16



ACHTUNG! diese Stationierung ist 2D.

Gemessene Punkte bekommen keine

Hoheninformation. Fiihren Sie ggf. 1se definiert. Ursprung und

noch eine Hoheniibertragung nach 'erden gesetzt. Bestitigen oder )

dieser Methode durch. Versatz.
Kontrollinie ausrichten

4, Tippen Sie dann
eine Referenzlinie in
der Flucht zu Linie 2
(3+4) an.

7. Bestatigen.

5. Das Tachymeter wird
relativ zu diesen

6. Sie konnen die Auswahl
aufheben und neu definieren.

3. Tippen Sie zuerst
eine Referenzlinie in
der Flucht zu Linie 1
(1+2) an.

A




Freie Station - Bauachse

Diese traditionelle Methode hat noch den klassischen Papierplan im Hintergedanken.
Sie eignet sich dazu, an Bestandsgebaude anzuschlieBen, wenn keine digitalen Daten
vorliegen oder sich iiber ein Schnurgerist zu stationieren und auf eine Referenz zu
Versetzen. Die Wande miussen rechtwinklig zueinander stehen. In dieser
Stationierung sind 2 aufeinander aufbauende Schritte enthalten.

Schritt 2:
Versatz auf Referenzdaten.

Schritt 1:
Lokale Stationierung.

120

020 120

3,83

8,60

Bestand

1,18 012
012 740

170 S 1Y o

025

L 025

18



Schritt 1:

Im ersten Schritt nimmt diese Stationierung an, dass der erste gemessene Punkt die Koordinate
(Ost/Nord/Hohe) = (0 / 0 / 0 ) hat. Der zweite gemessene Punkt gib die ,,Nord“-Richtung an. Wenn
Daten im Projekt importiert sind, weist iCON Sie hierauf mit einer Fehlermeldung hin.

Bauachse definiert. Ursprung und
Richtung werden gesetzt. Bestatigen oder )
Versatz.

2 Messen Sie die
Richtung der Achse.
Moglichst weit vom

l@ Startpunkt entfernt 3. Das Tachymeter

berechnet seine
Position relativ (quer)
zu dieser Achse.

4. Bestatigen oder mit
»Lversatz“ (Schritt 2)
weitermachen

&

Versatz

19



Beispiel Schritt 1: In Bezug auf ein Bestandsgebaude. Ursprung war direkt messbar.
Hier seien die Messungen auf einer perfekt horizontalen Bodenplatte, deswegen sind die Punkthchen = 0.

20

,,0.25
Messpunkt
(10.20/8.60/0)
N Spannmale im Plan
] konnen als Koordinaten
= verstanden werden.
,0,255

. 10,20 £
C 148 130 175 1,30 080062 200 096,
025 0,12 341
ord“-R g
0/8 0
€L ! aasm
S| L/ 0
/A h
N ca. 10,16 m?
d p i i
A |
Bestand = 9 | Po 0
/ 4
. 4 2
. 2
s i kS R
,I‘JOHNEN s €. 4,02 m#
@ 1771 m?
A /,/“-
A
435 012 170 012 341
Hrung 507 1,00 413
10,20
0/0/0




Beispiel Schritt 2: Wir haben einen Grundriss importiert und wollen uns liber angezeichnete Achsen
(Schnurgeriist) auf der Bodenplatte stationieren. Die Achsen sind rechtwinklig zueinander.

I‘( A
2 T @ ‘ Eingabe oder Messung der Verschiebung

antippen und zu
importiertem Plan
zZoomen.

il &
C

6. Den Schnittpunkt
der gemessenen
Achse mit der gleich

zu messenden Quer- s
Achse antippen. Sie konnten auch manuell

Versatzwerte eintippen.Dies ist
uniiblich. Wir lassen sie berechnen.

Punkt als neuen Ursprung wihlen

® 0O

;\ &
=l 3. Die Drehung ist noch
I unverandert und der gemessene
3?0; Richtungspunkt wird in ,,Nord“-
Richtung dargestellt.

(0%

-

\
N
|

N
N
N

)
Ao
=0

7. Der gemessene
Ursprungspunkt wird auf
den ausgewahlten Punkt
gelegt und die Station im
Plan angezeigt.

Messen




9. Zweiten Punkt auf der gemessenen
Achse antippen (Z.B. gegeniiberliegenden 0.000
Schnurgeriistnagel). Die Station ist nun AR

Eingabe oder Messung der Verschiebung

Ay i Punkt als neuen Ursprung wéhlen
N 7 °0
E
C
10. ACHTUNG! Die
Station ist noch nicht
korrekt langs zur Achse. —
7
/ 0]
' /
O; “
k== 11. Messen antippen, um o'
durch eine dritte Messung 0.000
Langs- (und Quer-) Versatz f ’
zu bestimmen. " 0.000

22



Eingabe oder Messung der Verschiebung

13. Die Orientierung wird

beibehalten aber der Ursprung §0} @ Wir wollen durch
(blau) wird auf diesen — diese Messung unsere
gemessenen Punkt geschoben Langs-Position

(orange).

Punkt als neuen Ursprung wahlen

15. Stellen Sie den
Querversatz auf 0 und
bestatigen Sie. Lassen Sie den
Langsversatz wie berechnet.

12. Messen Sie einen

Achspunkt der quer

stehenden Achse
(Schnurgeriist).

| Messen




ACHTUNG! Hohe dieser

Stationierung nimmt an, dass

der gemessene Ursprungspunkt auachse definiert. Ursprung und

auf H = 0 ist. Fiihren Sie ggf.  ung werden gesetzt. Bestitigen oder )

eine Hoheniibertragung durch. Versatz.
Zweiten Punkt messen OE@
»,BackUp*“ fiihrt Sie ins Mess-
Menii, um diese
Stationierung iiber neue
Festpunkte zu sichern. Dies
erlaubt in Zukunft die
einfachere ,Freie Station*
zu benutzen.

7 Information

Stationierung abgeschlossen. Neue
Stationskoordinaten und Orientierung

16. Bestitigen Sie und werden gesetzt.

schlieBen Sie die

Stationierung ab. o ’
Versatz Q Q @

24



Hoheniibertragung

Sie konnen eine reine Hohenstationierung durchfiihren. Diese lasst die aktuelle
Lagestationierung unangetastet.

Hohenreferenz messen

1. Wahlen Sie einen Punkt mit Hohe
in der Karte aus, oder geben Sie im
Feld eine Referenzhohe ein.

Z.B.: Meterrisse, Schachtdeckel
oder Bodenplatte.

2. Sie sollten zwei oder mehr
Hohenziele messen und iiber das
Qualitatssiegel die
Restabweichungen kontrollieren.

2Lagen QR-Scan




Abweichungen bei der Hoheniibertragung

Punkt Nr Stationshdhe

v P06 @ 320
v P02 g 3.20

Prismeninfo

Prismeninfo

Abweichung

3. Hier passen die beiden
Hohenpunkte um 8cm nicht

zueinander. Einer der
Punkte ist falsch.

Punkt Nr

v e

Prismeninfo

P02

4. Messen Sie weitere
Hohenpunkte und
deaktivieren Sie AusreiBer .
bis das Ergebnis innerhalb .
der Toleranzen ist.

Prismeninfo

Prismeninfo

26

Abweichungen bei der Hoheniibertragung

Stationshdhe ‘Abweichung

@ 315 |' 0.00
@] 315 (g

5. Bestatigen




Platz fiir Ihre Notizen

27



Hilfe bei technischen Fragen CARE PROKACE

Fiir Kunden mit einem aktivem CCP ist Support kostenfrei c{z)

Support BAU - iCON- Systeme

mySupport: https://myworld.leica-geosystems.com
Mo-Do 08:00 - 16:00 Telefon: +49 89 2442 99 55
Fr 08:00 - 13:00 E-Mail:  helpdesk.germany@leica-geosystems.com
Mo-Do 08:00 - 17:00 Telefon: +43 800 217 108
Fr 08:00 - 12:00 E-Mail: bausupport.austria@leica-geosystems.com
Mo-Do 07:30 - 16:30 Telefon: +41 44 809 33 33
Fr 07:30 - 16:00 E-Mail:  support.bau@leica-geosystems.com

Impressum
Leica Geosystems GmbH Vertrieb

Parkring 3 °
85748 Garching
B % o KY HEXaGON  Leica

www. leica-geosystems.de Geasystems intelligent CONstruction
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